SMART SENSOR WALKER - AVALIACAO BIOMECANICA

Marcha, corrida e salto -

AVALIACAO BIOMECANICA

com um Sensor na

lombar.

Parametros espago-temporais, simetria entre os lados e
movimento do tronco e da pelve — sem esteira
instrumentada, sem cameras e sem fios no paciente.

3 +20 TC6M

exames parametros da marcha com FC e SpO,

EXAMES

Trés avaliacoes, um sensor

TESTE DE SALTO

Avalia poténcia, forca explosiva e assimetria entre membros

ANALISE DE MARCHA

Avala pardmetos e
alidad
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Anilise de marcha Analise de corrida Teste de salto
Por distancia, por tempo ou pelos dois. Em pista ou esteira: cadéncia, tempo de Salto'com contramovimento, um ou varl?s
Inclui o modo Fragilidade de Fried (4,6 m) e contato e de voo, oscilagao vertical, impacto seguidos: altura, tempo de voo, propulsdo,

o teste de caminhada de 6 minutos. e simetria. impacto e regularidade.
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Analise de Marcha — 03/11/2026 10:00

TEMPOROESPACIAIS

PASSOS (2 cicLos be DURAGAO
26 MARCHA 14,
DETECTADOS

CICLO DA MARCHA
(TEMPO MEDIO) (2

107

COMPRIMENTO DO
PASSO (2

0.62m

COMPRIMENTO DA
PASSADA (7

1.23m

FASES DO CICLO (ESTIMADAS POR VELOCIDADE/CADENCIA)

TEMPO DE APOIO TEMPO DE TEMPO DE DUPLO
B BALANGO (7 APOIO (7
626 ms 443 s 198 ms

VARIABILIDADE

VARIABILIDADE DO VARIABILIDADE DA

PASSO (CV) (7 PASSADA (CV) (7
5.6 % 3.24
Faixa tipca: Faixa tipica: 0-5 %

SIMETRIA DIREITA / ESQUERDA

SIMETRIA (GERAL) ASSIMETRIA DO

TEMPO DE PASSO

ASSIMETRIA DO
3 TEMPO DE APOIO
99 %

Faixa tipica: 90-100

-0.2+

Faixa tipica: ~10-10
%

0.5 %

Faixa tipica: ~10-10

TEMPO DE APOIO D TEMPO DE APOIO E

626 ms 627 ms

TEMPO DE
BALANGO D (2

443 s

CINEMATICA DE TRONCO E PELVE

INCLINACAO OBLIQUIDADE ROTACAO PELVICA
SAGITAL DO PELVICA (FAIXA (FAIXA MIN.-MAX.)
TRONCO (MEDIA) MIN.-MAX.) 2 2

Z 8.8 12.9-

detectar apoio/descolamento real).
\_ P

CADENCIA (7
M2 passos/min

Faixa tipica: 90-125
passos/min

DUPLO APOIO (7
18.6 %

Faixa tipica: 15-25 %

ASSIMETRIA DO
TEMPO DE
BALANGO (7

-0.2

Faixa tipica: ~10-10
%

TEMPO DE
BALANGO E (7

443 ms

0SCILAGAO
VERTICAL
(ESTIMADA) (2

4.3 cm

fosv 1 JSON & Imprimir
VELOCIDADE (7 TEMPO MEDIO DE
114 s EASED;

Faixa tipica: 0.8-1.4 534 ms

mls

TEMPO DE PASSO D TEMPO DE PASSO E

B B
535ms 532 ms

ACELERAGAO
MEDIA DO TRONCO

0.35,

Tempo de apoio/balango/duplo apoio e oscilagao vertical 3o estimados a partir da velocidade/cadéncia medidas (este sensor tnico nao tem contato no pé para

J

ANALISE DE CORRIDA

Do passo médio a simetria

da passada

v Modalidade pista ou esteira, por tempo programado ou por

distancia.

v Tempo de contato, tempo de voo e ciclo do passo médio.

v Oscilagao vertical, pico de aceleragao por contato e regularidade.

v Simetria direita x esquerda com indice de simetria.

v Graficos de cadéncia, aceleracao vertical e oscilagéo do tronco.

v Relatério em PDF e exportagao do sinal em CSV.

ANALISE DE MARCHA

O ciclo da marcha completo,
com faixas de referéncia

Passos, cadéncia, velocidade, comprimento do passo e da passada.

Fases do ciclo: apoio, balanco e duplo apoio (estimados).

Variabilidade do passo e da passada (CV).

Simetria direita x esquerda e assimetrias de passo, apoio e balango.

Cinematica do tronco e da pelve: inclinagao, obliquidade, rotagao e

oscilacao vertical.

Faixas tipicas ajustadas para pacientes com 65 anos ou mais.
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Andlise de Corrida— 03/11/2026 10:16

Analise de Corrida - 03/11/2026 10:16 Solo plano - tempo programado (40 s)

& Relatério / PDF
INDICADORES TEMPOROESPACIAIS
TEMPO TOTAL (2 PASSOS (2

0:40 mins 10

corrida ativa 39 s

CADENCIA (2

168 passos/min

108 vélidos - 2 min. 168 - max. 168
duvidosos - O rejeitados
MEDIDO.

EDIDO
MEDIDO EXPERIMENTAL EXPERIMENTAL

INDICADORES ESPECIFICOS DA CORRIDA

TEMPO DE VOO (7

154 ms

OSCILAGAO

TEMPO DE CONTATO
2 VERTICAL —

AMPLITUDE DA

204 ms 43,0% do passo - CV ACELERACAO (2

+3ms-CV17% 3,4% 23,8 mis:
deslocamento em cm:
aguardando validagao

ESTIMADO - EsTIMADO

EXPERIMENTAL EXPERIMENTAL MEDIDO

CICLO DA CORRIDA — PASSO MEDIO

249 oo

009

— Aceleragao vertica total média (g) - 108 passos validos () Apoio (estimado)
8 Voo (estimado)

1. CADENCIA x TEMPO

740

3. PICOS DE ACELERAGAO POR CONTATO

fcsv f sinal csSV f JsoN

VELOCIDADE (7
Nao disponivel

RITMO (PACE) (2

COMPRIMENTO DO
Nao disponivel PASSO (2

Nao disponivel

co DE SIMETRIA D/E — REGULARIDADE — CV

ACELERAGAO TEMPO DE CONTATO DO PASSO
LOMBAR (2 2
2,404 +3,1%
0050 mix.2489 £ 49%
wmEDIDO - EsTIMADO - wmeDiDo
EXPERIMENTAL EXPERIMENTAL EXPERIMENTAL
SIMETRIA DIREITA / ESQUERDA
Tenpo de contato E200ms @ D207ms S1+31%
(estimado)
Pico de aceleracéo soa B asd po——
lombar o o =
Tempo de passo E3ssms @ D35oms s1411%
Regularidade (CV do —— D 0i2%

passo)

1% (D + E)] x100; 0 = s

icado pela rotagao do tronc

— experimental. Uma assimetria n
inica,

56, lesao, fraqu

2. ACELERACAO VERTICAL x TEMPO (PRIMEIROS 10 )

019

— Acelerago vertical total (5) (@l Contato estimado — evento valido
8 Duwidoso @ Rejeitado

4. OSCILAGAO ANGULAR DO TRONCO (PRIMEIROS 6 S)
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Analise de Salto — 03/11/2026 10:08

de Salto - 03/11/2026 10:08 ) fcsv 1 JSON & Imprimir

SALTO — 3 SALTOS DETECTADOS

saLTos ALTURAESTIMADA  TEMPO DE VOO TEMPO OE PICO DE IMPULSO PICO DE
DETECTADOS (MEDIA) (2 (MEDIO) (2 PROPULSAO (1° SALTO) (2. ATERRISSAGEM (1°
0.26m 0.46: (ESTIMADO, 10 2.8, saLTO) 2
saLT0) @ : 3.2¢
017

REGULARIDADE
ENTRE SALTOS
(ESTIMADA)
87 %

FASES DO SALTO (1° SALTO)

SALTOS DETECTADOS

s ALTURA (M) 00 (5) PICO IMPULSO (6) ENTRE SALTOS (5)
1 024 044 28 -

2 031 05 28 125

3 024 044 28 125

ACELERAGAO RESULTANTE E FASES DO SALTO (COUNTERMOVEMENT JUMP) (2

329 Excinuica
00g
— (O o Ifrenagem) @ Impulsao — fase concéntrica (propulsiva)
@ Tempo de voo — fase aérea (tempo no ar) Impacto — aterrissagem (absorcao da carga)
Altura estimada pelo tempo de voo: h = g t* /8, Durante o voo o sensor fica em queda lire (préximo de 0 g); o pico logo apés o Voo & o impacto da aterrissagem.
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TESTES FUNCIONAIS

TESTE DE SALTO

Poténcia e regularidade em
cada salto

v Altura estimada pelo tempo de voo, em cada salto e em média.
v Tempo de propulsao, pico de impulso e pico de aterrissagem.
v Fases do salto no gréafico: contramovimento, impulsdo, voo e impacto.

v Regularidade entre saltos consecutivos.

Teste de caminhada de 6 minutos e

marcha de Fried

O

Teste de caminhada de 6 minutos (TC6M)
e Crondmetro com as frases padronizadas a cada minuto (ATS 2002;
ERS/ATS 2014).

* Contagem de voltas com um toque, registro de paradas e motivo de
interrupgao.

¢ Escala de Borg antes e depois.

e Cadéncia ao vivo e, com o opcional de FC/SpO,, frequéncia cardiaca,

saturacao e 1 minuto de recuperacao.

Marcha de Fried (4,6 m)

¢ Mede a velocidade da marcha em 4,6 m com o sensor.

¢ O tempo vai direto para a escala de Fragilidade de Fried do Smart
Sensor Balance.



ANALISE DE MARCHA

« Sairdo exame | Esc

‘ONDE FIXAR O SENSOR

SIMPLES DE APLICAR Calibragao
L POSICIONAMENTO DO SENSOR g Posicione o sensor conforme a0 ado @ peca para o paciente ficar parado.
Sensor fixado na regido lombar " Em 3 segundos o programa zera o sensor e reconhece sozinho a posigao em

: entre L4/L5, centraizado no corpo, (

que ele fo fixado,
‘com cita elstica fime. t‘;
Osensordove fcar narba Conectar sensor Bluetooth  importar sinal gravado (CSV)

‘média da coluna, aproximadamente

° ~ =\ ‘&?’ &
calibracao em 3 segundos ,

entieLaeLs, firme.

ente
Programa, pela rotacao da pelve — o é preciso nformar nada.

© QUE SERA ANALISADO

Cada exame comega mostrando onde fixar o sensor e o que sera
AT @ G T e T YT B G, G A L P o i oo ) S s, s

preso com cinta elastica. O lado direito ou esquerdo de cada passo é
identificado sozinho.

EM TODOS OS MODULOS

Feito para a rotina da clinica

g3 & &

Banco de pacientes Percepcao IA Relatorios com assinatura

Cadastro ilimitado conforme a licenga, Anadlise automatica e indicativa dos dados Impressao ou PDF com dados do paciente e
histérico de cada sessao, comparacao entre registrados, comparando sessoes do campos de assinatura do profissional e do
datas e graficos de evolugéao. mesmo paciente. paciente ou responsavel.

= S -

Espelhamento na TV Portugués, inglés e espanhol Funciona sem internet

O paciente acompanha o jogo ou o exame O programa inteiro troca de idioma, inclusive Os dados ficam no equipamento, com
numa TV ou monitor, enquanto o profissional os textos das telas e ilustragodes. backup e exportagao para planilha (CSV).
opera.

Telas com paciente ficticio de demonstracdo. Apoio, balango e duplo apoio sao estimados a partir da velocidade e da cadéncia medidas (sensor Unico, ndo fica no pé).
Resultados de apoio a deciséo profissional.

Quer ver o Smart Sensor funcionando?

Agende uma demonstracao ou peca um orgamento do médulo ou do pacote completo.

ARPE MEDICAL Smart Sensor Contato Endereco

. » Linha Smart Sensor +55 213173-7395 Rua General Dionisio, 568
Solugdes inovadoras em saude, reabilitacao . ! X
e . . Smart Sensor Balance WhatsApp +55 21 3491-8357 Duque de Caxias - Rio de Janeiro -
robdtica e equipamentos hospitalares. Ry

Smart Sensor Walker contato@arpemedical.com.br
Smart Sensor — Notificagdo ANVISA n°

Smart Sensor Arm @smartline_solution
82757180004.

Smart Sensor Cycle



http://127.0.0.1:39255/
http://127.0.0.1:39255/smart-sensor/index.html
http://127.0.0.1:39255/smart-sensor/balance.html
http://127.0.0.1:39255/smart-sensor/walker.html
http://127.0.0.1:39255/smart-sensor/arm.html
http://127.0.0.1:39255/smart-sensor/cycle.html
tel:+552131737395
https://wa.me/552134918357
mailto:contato@arpemedical.com.br
https://instagram.com/smartline_solution

© 2026 Arpe Medical. Todos os direitos reservados. Os resultados dos programas apoiam a decisao do profissional de saude e nao substituem a avaliagao clinica.




